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Dado el sistema cónico determinado por el PC, el PG,el PH, la LT, la LH, el punto de vista V abatido sobre
el PC; y las vistas diédricas de un segmento AB contenido en el PG y oblicuo al PC.

P

Determinamos el punto de fuga F' trazando una recta paralela por (V) al segmento dado AB, F se determina
dibujando una recta perpendicular a A(B).

Por (B) trazamos una recta paralela al segmento (V)F hasta que corte a la LT determinando el punto M.

Trazamos una recta que pase por el punto N y el medidor M', determinando la proyección del vértice B.

A(B)

Perspectiva oblicua de un segmento AB oblicuo al PC (puntos medidores).

A

A(B)

N

Unimos mediante una recta el vértice A con el punto de fuga F'.

N

F

Determinamos los puntos medidores M y M' centrando en los puntos de fuga F y F' y trazando arcos de
radio F(V) y F'(V) respectivamente.

M' M

M

M'

AB

Ya tenemos dibujada la proyección del segmento AB.
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